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Amtsleiter (66)

Datum

Straßenname/Massnahme

Bezirk/Stadtteil

Abteilungsleiter (664) Gruppenleiter (664/3) Sachbearbeiter (664/3)

Plannummer EDV-Projekt/Dateiname

Planart Bearbeitet/Datum

Massstab

Gezeichnet/Datum

1:

Änderungen Bearb. Gez. Gepr. Geneh. Datum

Dienststelle Art der Abstimmung Unterschrift Datum

Amt für Straßen +
Verkehrstechnik

Pos.

A

B

C

D

Übersichtsplan

Blattgrösse

x

Ausschnitt Plotdatum:

500

ÜP-04 
NEU_Oskar-Jäger-Straße 900 mm 440 mm

03.12.2020

- Entwurfsplanung -

Entwurf Dü 22.07.2019Bez. 4   Köln-Ehrenfeld

Oskar-Jäger-Straße

661/4

642/1

665/4

Radverkehrsführung

Signalisierung

Ausbau

gez. Colmer 23.01.2020

gez.
Dünninghaus
19.02.2020

gez.
Claußen
19.02.2020

gez.
Dietz
19.02.2020

gez.
Harzendorf
27.02.2020

27.02.2020

gez. Rosa

gez. Queitsch

13.02.2020

03.02.2020

Fahrbahn Asphalt

Grünfläche

Fahrbahn Pflaster
15/30/10 grau

Gehweg Betonpflaster
30/15/8 grau

Radweg Betonpflaster
30/15/8 rot

Parken Betonpflaster
20/10/8 anthrazit

Einfahrt Betonpflaster
15/30/10 grau

Buskap

Taktile Leitelemente

Taktile Leitelemente

Rampenfläche

Sinkkasten MultiTop 30/50

gepl. Beleuchtung

VP-Buskapbord

Hochbord

Rundbordstein 15/20

Winkelrandstein 30/22

Baum geplant

vorh. Bauteil entfällt

46,55 gepl. Höhen

(46,55) vorh. Geländehöhen

Materialien - Symbole - Flächen

Legende


